Pieciozytowy, uniwersalny naped elektryczny

Funkcje
Regulacja pradu zmiennego: AC100 ~ 240 V, silniki w jednej wersji moga by¢
stosowane na catym $wiecie

Réznorakie opcje podiaczenia: gniazdo RJ12 pozwala na podigczanie i
sterowanie kilkoma karniszami jednoczesnie, badz kazdym osobno

Stop and block: system wytaczajacy automatycznie silnik przy wykryciu oporu
Touch Motion: pociagnij lekko tkanine w zadanym kierunku, a karnisz
automatycznie rozpocznie prace

Sterowanie reczne: przy braku zasilania napedu, karniszem mozna sterowac
recznie

Dodatkowy punkt zatrzymania: mozliwos¢ ustawienia dodatkowego punktu
zatrzymania na $rodku karnisza

Zwarta konstrukcja: cicha, ptynna praca z miekkim startem i zatrzymaniem

Rézne opcje sterowania: sterowanie bezprzewodowe RTS, potaczenie
bezpotencjonatowe (DryContact DCT), RS 485, regulacja pradem zmiennym AC

- Zapamietywanie krancéwek: przy odtaczeniu karnisza od zZrddta zasilania,
naped nie traci wprowadzonych wczesniej ustawien

. Parametry techniczne

Model napedu Moment obrotowy Predkos¢ pracy Wymiary silnika Zasilanie Moc Poziom ochrony IP
AC 100-240 V
AM95-1/100-ML-GP 1,0 Nm 16 cm/s 215,5 x 94 x 56 mm 50/60 Hz 96 W IP 20

Tabela obcigzen

r=200cm | r=200cm
X N
karnisz karnisz karnisz karnisz karnisz karnisz karnisz karnisz
jednostronny z dwustronny z jednostronny z dwustronny z jednostronny z dwustronny z jednostronny z dwustronny z

jednym silnikiem jednym silnikiem jednym silnikiem jednym silnikiem jednym silnikiem jednym silnikiem jednym silnikiem jednym silnikiem

4m 50 kg 60 kg 40 kg 45 kg 30 kg 35 kg 21 kg 31 kg
8m 45 kg 55 kg 35 kg 40 kg 25 kg 30 kg 16 kg 21 kg
12m 40 kg 50 kg 30 kg 35 kg 20 kg 25 kg

* Gramatura (waga tkaniny) = masa materiatu na 1m?’(kg/m?) x zakrywana powierzchnia (m?®) x nadmiar na utozenie fatd
Uwaga: Wyliczona maksymalna waga obcigzenia zamieszczona w tabeli nie obejmuje tar¢ miedzy tkaning, a karniszem.

. Budowa i akcesoria
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B specyfikacja szyny

Materiat aluminium 30 mm

Kolor szyny biata

25 mm

Wymiary szyny 25mm x 30mm

Dostepne diugosci szyny 5m, 6m, 7m

6 mm

. Opcje potaczen

zasilanie zasilanie
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L- wiacznik impulsowy

pojedyncze sterowanie i sterowanie grupg za posrednictwem wigcznika impulsowego i pilota

zasilanie

pojedyncze sterowanie i sterowanie grupg bezprzewodowo (RTS)
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USB / konwerter RS485

komputer

pojedyncze sterowanie i sterowanie grupg potaczong za posrednictwem komputera




. Instalacja
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Przytaczenie silnika

przycisk
blokady

Zamies¢ naped w zbloczu Przytrzymaj naciggniety Instalacja silnika zakonczona.
silnika. przycisk blokady
i przekre¢ naped tak by AOstrzeienieA

znalazt sie w odpowiednim
potozeniu, a nastepnie
zwolnij przycisk blokady

Odla_czenie silnika « Po instalacji silnika upewnij

sie, ze przycisk blokady jest

W pozycji zabezpieczajacej naped.

Postepuj zgodnie z powyzszymi
rysunkami instalacji.

Karnisz powinien by¢ zamocowany
odpowiednio mocno i stabilnie,
tak aby utrzymat obcigzenie
tkaniny.

Przytrzymaj naciggniety Przekre¢ naped tak by Odtacz silnik od zblocza.
przycisk blokady. znalazt sie w odpowiednim
potozeniu poza zbloczem,
a nastepnie zwolnij przycisk
blokady

. Okablowanie

komputer

mozliwos¢ podiaczenia wigkszej ilosci silnikdw

sterowanie poprzez RS485 ‘

[©)
dioda LED
° port 1 RS 485
port II RS 485
[ﬁﬂ] [_)rzetqcznik
impuslowy
® maksymalna dtugosé przewodu - 30 m %
]
silnik A

Zastosowanie 1: Zastosowanie 2: Zastosowanie 3:

przewod zasilajacy
AC 100-240V

srEsEEammmneutralny

88;%2?; el AC 100-240V
“SEZmm==uziemienie erexmm d6t/gora

“Sszmm==uziemienie

JEmZmm==uziemienie

DCT, RS 485, RTS regulacja pradem zmiennym AC regulacja pradem zmiennym AC,
DCT, RS 485, RTS




. Programowanie

ll Przypisywanie pilota H Zmiana stron jezeli silnik pracuje w ztym kierunku

Dioda napedu mignie / Dioda napedu mignie N
w kolorze czerwonym. N / w kolorze czerwonym. / g
Nalezy przej$¢ do Dioda napedu mignie & * Nalezy przej$¢ do * Dioda napedu mignie )
nastepnego kroku w = 3 razy w kolorze ?. = nastepnego kroku w = 3 razy w kolorze 3,
przeciagu 10 sek. (0] niebieskim. 8 przeciagu 10 sek. niebieskim. L] g
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Przycisnij i przytrzymaj
przez 1sek. przycisk ,Learn”
na tylnej sciance napedu.

Przyci$nij przycisk ,w gore”
na pilocie.

Przytrzymaj wcisniety
przez 5 sek przycisk ,stop”.

Zwolnij i przycis$nij przycisk
,stop”.

B Ustawianie pozycji krancowych
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/ Dioda napedu -~ / Dioda napedu mignie [}

mignie 3 razy = Ramie ruszy i dojedzie = / Ramig ruszy i dojedzie 3 razy w kolorze 3,

S w kolorze niebieskim. © do korica toru. o} do korica toru. b niebieskim. -] g
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Przyci$nij przycisk ,PROG” Przycisnij przycisk ,w gore” Po zatrzymaniu sie napedu. Przyci$nij 2 razy przycisk
na tylnej $ciance pilota. na pilocie. Przycis$nij przycisk ,w dot” ,PROG"” na tylnej $ciance

na pilocie. pilota.

n Przypisywanie nowego pilota E Usuniecie pojedynczego kanatu

Dioda napedu mignie / S’ Dioda napedu mignie
/ w kolorze czerwonym. % / w kolorze czerwonym. c
* Nalezy przej$¢ do t Dioda napedu mignie 3 * Nalezy przej$¢ do * Dioda napedu mignie @
= nastepnego kroku w = 3 razy w kolorze =] = nastepnego kroku w = / 3 razy w kolorze :=;
przeciagu 10 sek. (0] niebieskim. g przeciagu 10 sek. 0} niebieskim. H
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Przytrzymaj wcisniety Przyciénij przycisk ,w gére” P - ’ "
przez 5 sek przycisk na nowym pilocie. rzzrzzétgze‘{(m?zwc?sskmes% " Przycisnij przycisk ,w dot".
,Stop”na zaprogramowanym p przy #~Stop™.
pilocie.

n Przywrocenie ustawien fabrycznych napedu wszelkie ustawienia zostana usuniete

Dioda napedu mignie B\ ﬁ Dioda napedu mignie ﬁ
w kolorze czerwonym. o w kolorze czerwonym. o
* / Nalezy przejs¢ do / s Nalezy przejs¢ do Dioda napedu zaswieci g ®
= nastepnego kroku w o N nastepnego kroku w si¢ na 1 sek w kolorze @& N
@ przeciagu 10 sek. S Dioda zgasnie. E.E przeciagu 10 sek. niebieskim. E.E
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Przytrzymaj wcisniety
przez 3 sek przycisk ,Learn”
na tylnej $ciance napedu.

Zwolnij i ponownie
przyciénij przycisk ,Learn”
na tylnej $ciance napedu.

Przytrzymaj wcisniety
przez 7 sek przycisk ,PROG”
na tylnej $ciance pilota.

Przytrzymaj wcisniety
przez 5 sek przycisk ,stop”.

Demonstracja dziatania funkcji Touch Motion

Aktywacja funkcji Touch Motion

Po 3 sek dioda napedu Po 7 sek dioda napedu
mignie w kolorze mignie 3 razy w
czerwonym. kolorze niebieskim.

Dioda napedu mignie
w kolorze czerwonym.

euemomApie efoyung

Przytrzymaj wcisniety

przez 7 sek przycisk ,PROG”
na tylnej $ciance napedu.
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Pociggnij zastone okoto 15 cm
w zadanym kierunku.

Nape

d automatycznie

rozpocznie prace odstaniajac

lub z

astaniajac okno.




